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Hankkeen tavoite

 Hankkeen tavoitteena on paivittaa ja kehittaa REDUn metsaalan
oppimisymparistoja uudella teknologialla ja sita kautta vahvistaa
opiskelijoiden osaamisen Kkehittymista seka vastata vihrean siirtyman
mukaisiin tavoitteisiin  ja tulevaisuuden osaajatarpeisiin kehittamalla
yhteistyota Lapin ammattikorkeakoulun ja metsaalan yritysten kanssa.

 Uudet oppimisymparistot tarjoavat elamyksellista  oppimista ja
oppimiskokemuksia. Laajennettu- (XR) ja lisatty todellisuus (AR) seka
mekaaniset sahkokayttoiset  pienkuormaajat laajentaa  oppimisen
ymparistoja .

* Oppimisymparistot tehostavat oppimista ja lyhentavat oppimisaikaa,
tukee tyoelamaan siirtymista ja osaavan tyovoiman saatavuutta al
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Hankkeen JTF -tavoite ja vastaavuus

« Turpeesta luopuminen vaikuttaa Lapin alueella seka sosiaalisesti etta
taloudellisesti. llman ammatillista koulutusta olevien nuorten ja
turvealalta jaavien henkiloiden kouluttautuminen seka uudelleen

Kouluttautuminen muille kuin turvealoille, turvaa alueen elinvoimaa ja

Korvaavien elinkeinojen vahvistumista .

* Hanke vastaa oikeudenmukaisen siirtyman tavoitteisiin

* 1) kehittamalla elinvoimaa yritysten, investointien, tyovoiman pitamiseksi ja
houkuttelemiseksi seka

« 2)edistamalla koulutuksen ja TKI-toiminnan kautta elinkeinoelaman kasvua.
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Toteutus, budjetti ja resurssit
e Hankeaika 2-vuotta2024-2026

* Investomnin suuruus: 905 000€ Ohjausryhma/Suositteljat
* Redu Kehittimisen osuus:311011€ HenkiloYritys

- REDU Yhteensa:1 173 570 € Metsahalltus

« Lapin AMK Kehittamisen osuus 640 808 €  mrnmestranen

* Resurssit S

Metsdkonepalvelu Janne Kaihua Oy

* Projektipaallikko
* Projektihenkilot
« Asiantuntija opettajat

« Lapin AMK asiantuntijat

OSAO
REDU/Kydsti Paloniemi

Lapin AMK




Hankinnat

Virtuaaliympariston laitteet; it -laitteet, alylaseja, drone,
ohjelmistoja

Mekaanisia sahkokayttoisia pienkuormaajia turvahytilla 3 kpl,
sisaltaa sensorivarusteet

Metsatraktori, sisaltaa sensorivarusteet RGP -kamerat,
valotutkat ja maatutkan + muut varusteet

Umpikaappivaunu (Kuomukarry) pienkuormaajan
siirtamiseen

Liikuteltava koulutus - ja taukotila
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Tyopaketti 1 Laajennetun - (XR) ja lisatyn
todellisuuden (AR) metsaalanoppimisymparisto

Tavoitteena on kehittaa metsaalan virtuaalinen oppimisymparisto, joka
vastaa tyoelaman tarpeita ja avaa uusia TKI-yhteistyomahdollisuuksia
toisen asteen, korkeakoulutuksen ja tyoelaman valilla. Ympariston
kehittamisessa hyodynnetaan laajennetun- ja lisatyn todellisuuden
tekniikoita, vr-teknologiaa, 3D-mallinnusta, erikuvantamismenetelmia .
Oppimisymparisto suunnitellaan yhdessa Lapin AMK:n ja tyoelaman
kanssa.

Ympariston rakentamisessa hyodynnetaan hankkeessa hankittavaa
metsakonetta, metsaymparistoa ja virtuaalimaailmaa, jonka ymparille
oppimisymparisto rakentuu.

Virtuaalinen oppimisymparisto tarkoittaa metsakoneen
metsan visualisointia .

rakenteen
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Ty6paketti 2 Alykas robotiikkaan tukeutuva
sahkokayttoinen fyysinen pienkuormaaja

Oppimisymparistoon hankitaan/kehitetaan sahkoavusteisia pienkuormaajia.
Pienkuormaajat mallintavat todellisen metsakoneen kuormaajaa, jossa
harjoitellaan kuormaajan kasittelya erilaisilla harjoitteilla. Pienkuormaajat
kytketaan osaksi nykyista simulaatioymparistoa ja opiskelijan opintopolkua,
jolloin voimme tehda harjoitteista tavoitteellista.

Pienkuormaajat ovat liikuteltavia, jolloin niita voidaan siirtaa erilaisiin
ymparistoihin ja tapahtumiin.

Lisaksi pienkuormaajilla tullaan pilotoimaan kuljettajaa avustavaa
kuormaajan ohjausjarjestelmaa ja kuljettajan kuormaajan kayton seurantaa.
Oppimisymparisto suunnitellaan yhdessa Lapin AMK:n kanssa.

Yhteys aiempaan MESOT-hankkeeseen, hyodynnetaan aikaisemmassa
hankkeessa hankittua jarjestelmaa.
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Tyopaketti 3 Simulaattoriympariston jatko

kehitys ja siirtyma oikealle metsakoneelle

 Tavoitteena on jatkokehittaa ja monipuolistaa edelleen simulaatioymparistoa, joka
vastaisi entista enemman tyoelaman tarpeita, Simulaattori tehtavien
monipuolistaminen, tyotehtaviin  metsakoneenkuljettajan tyopaiva prosessin
kirkastaminen tyomaan aloituksesta — tyomaan lopetukseen. Oppimisympariston
kehityksessa hyodynnettaisi  opettajien ja tyoelaman osaamista. Lisaksi
ymparistoon tuotettaisi aidon ympariston video ja kuvamateriaalia erilaisista
tyotilanteista . Kuvaamisessa hyodynnetaan nykyaikaisia kuvausmenetelmia,
kuten dronea ja 360 -tekniikkaa.

« Kuljettajan tyoskentelyn etaohjausjarjestelman rakentaminen ohjaukseen ja
opetukseen, jolla voimme tukea ja seurata entista enemman opiskelijan
kehittymista . Ympariston rakentamisessa hyodynnetaan hankkeessa hankittavaa
metsakonetta, jonka ymparille jarjestelma rakentuisi. Ymparistossa hyodynnetaan
uusinta metsakone ja alylasiteknologiaa. Metsakone varustetaan erilaisi
antureilla jotka hyodyntavat oppilasta oppimisessa ja opettajaa ohjauksessa.

* Yhteys aiempiin hankkeisiin, hyodynnetaan aikaisemmassa hankkeessa
jarjestelmaa ja kalustoa.
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Tyopaketti 4 Liikuteltava opetustila

« Hankkeessa kehitetaan liikuteltava opetustila, jota voidaan hyodyntaa

maasto-olosuhteissa.
« Opetustilan kayttoa pilotoidaan kuinka se toimii tyomaakohteissa

yhdistettyna virtuaalisiin, digitaalisiin ja aitoihin oppimisymparistoihin.
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Tulokset

* Hankkeen tuloksena on kehitetty REDUn metsaalalle metsatyon digi -
taalinen oppimisymparisto.

* Ymparistoon on hankittu lisattyyn ja laajennettuun todellisuuteen
tarvittavat teknologiset valineet ja ratkaisut, kuvauskalustot, alykkaat
robotiikkaan tukeutuvat pienkuormaajat valineineen,
simulaattoriymparistoon tarvittavat uudet paivitykset seka uuden
tyokoneen ja niihin liittyvat etaseurantajarjestelmat.

 Mahdollistetaan uudellainen tapa oppia ja omaksua asioita
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